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Be^chrelbung 

Die Erfindung betrifft eine umrichtergdspeisie 
Drehfeldmaschine mil eiektronischem Stdller. 

Seiche Maschuieh haben bei symmetiiscHer 
Wellenlagerung des Laufers mit gletohgroBen 
Lagem in bekJen Lagerschitden und entspre- 
chend groB bemessener LSuferwelle nrtft weHge- 
hend einheiUich groBem Durchmesser den erf or- 
derlichen Stetler auBerhalb de& Ma^hinengeha- 
uses, so daB der gesamte Raumbedarf entspre- 
chend groB IsL Bei St5Ben ausgesetzten umrich- 
lergespeisten Drehfeldmaschinen kann es erfor- 
darllch sefn, Drehfeldmaschine und Steller auf 
schwingungsdampfenden Unterlagen zu lagem. 
Zwischen der Drelifeldmaschine und einer ange- 
triebenen, bzw. treibenden Maschine oder Organ 
kann bei grdBeren Einhelten oftmals eine eiasti- 
sche Kupplung vorgesehen sein, die zusatzlk;h 
schwfngungsdampfend wirkt Die Drehfeldma- 
schine und msbp ihr 3tel(er sinti vlelfach gegen 
unzuldssige Eneigieabstrahtiing abzuschlrmen, 
was einen erheblichen zusitzlidien Axxiwond an 
entsprechenden Mitteln erfordert, der einen ent- 
sprechenden zusatzlidien Raumbedarf bedingt 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugmnde, eine 
Drehfekknaschine mt Steller zu sdiaffen, die 
einen geringeren Raumbedarf hat und dwen 
Steller vor Erschutferungen besser geechutzt und 
gegen unerwunschte En^ieabstrahlungm nadi 
auBen einfacher abgeschirmt ist wobel die Ge- 
samtanordnung von Maschine und Steller kOrzer 
baut als eine ubtiche DrehfetdmaschTne allein 
und ein insgesamt geringerer Aufwand fur die 
Maschinenlager ausr^cht 

Die Ldsung der gestellten Aufgabe gelingt 
durch cBe kennzeichnenden Merkmale dee An- 
spruches 1* 

Durch die Verbindung der Laufemabe mit der 
Welle am A-seitigen Lagerschtid braucht .nur die- 
ser Weilentell sowie das Lager fOr die Obertra- 
gung das Drehmomentes ausgelegt zu werden, 
wogegen der zum B^seitigen Ende hin erstreckte 
WelloitBil auf eine fOr ein wesentlteh kleineres 
Biegemoment ausreichende Starke reduzierbar 
1st und das &>seitige Lager im wesentlichen nur 
erne StQtzfunktion hat, da das Biegemoment etwa 
in der Ebene der Laufermitte auf die Welle wirkt 
und die Abstande beider Lager zu dieser Ebene 
ungleich stnd, derart das der B-settige Lagerab- 
stand grdBer als d^ A-seltige Lagerabstand be- 
messen rst* Die Vermlrrderung d^ WelJenst^rke 
zum B-seitrgen Lager hin ergibt in radialer Rich- 
tung einen groBeren Einbauraum fOr den Steller, 
der in axialer Richtung Liber die Laufemabe 
mitsamt dem Laufer bis nahe zum betreffenden 
Lagerschild reicht und in dem Endbereich auBer* 
halb der Laufemat>e in radi^er Rtehtung der frele 
Raum innerhalb des Stindergeh&uses Im Bedarfs- 
fall weitgehend fGr die Aufnahme des Stellers 
ausgenGtzt werden kann. Zwischen dem Stahder- 
geh^use, der LSufamabe und der Welle sind 
ausreichende Zwischenr^me fOr die InnenkDh- 
Juhg der geschlossenen Maschineneihheit vor- 
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handen. 

Ein AusfQhrungsbeispiei der Erfindung ist im 
teilweisen L^gssohnitt schematisch in der Zeich* 
nung daigestellt und nachfblgend edautiart : . 

5 Die Di^eidmaschine 3amt Steller isl zu elner 
Baueinhelt zusamnrtengefaBt, wobel die Drahfeid* 
maschine 1 aus dnem Standergehause 2, einem 
A-seitigen Lagerschild 3, mit dem Hauptlager 3A, 
einem B-seltigen Lagersdiild 4 mit dem kleirieren 

10 StOtzlager 4A und der Welle 5 fOr eine den Laufer 
6 tragende, glockenfdrmige LSuf^mabe 7 sowie 
dem Stander 8 besteht Der etektronlsche Steller 

9 Ist innerhalb des Maschinengehauses ^, 3 und 4 
die Welle 5 nngfdmiig umgebmd am St^nder 8 

IS und gegebenehfalls gestrichelt angedeutet am B- 
seitlgen Lagerschild 4 abgestOtzt in die L^ema- 
be 7 ragend angeordnet, so daB Zwischenraume 

10 zwischen St^dergehause, StSnder, L^fema- 
be, Welle und dem B-seitigen Lagersc^ld fOr die 

so Inneren KQhIluftwege verbl^l)en. 

Der Ransch 7A der L^emabe 7 ist im Bereich 
des A-'seitigen Lagers 3A mrt der Welle 5 verbun* 
den, wobei der Ransch, der betreffende Wallenteil 
sowie das A-seitige Lager fOr die Obertragung des 

25 vollen Drehmomentes ausgelegt sind. In einer in 
der Mitte des LSulers 6 verlaufenden strichpunk- 
tiert angedeuteten Ebene quer zur LSngsachse 
der Ma&cl:une wrkt auf die Welle 5 nur ein 
wesentllch kleineres Biegemoment, so daB die 

30 Welle yom Lager 3A zum StQtzlager 4A eine 
abnehmende St&'ke erhaiten kann» die das Ge- 
samtgewicht des rotierenden Teiles herabgesetzt 
und den Aufnahmeraum fur den Steller 9 vergrfi- 
Bert Wegen der nur etnseitigen Verbindung der 

SS ^ Laufemabe 7A mit der Welle 5 kann auBerdem die 
Welleniinge zwischen den beiden Lagem kOrzer 
bemessen sein und dennodi der notwendige 
Aufnahmeraum fOr den Steller ausreichend groB 
sein. 

40 In nicht naher dargestellter Weise kann die 
Baueinhelt schwingungsgedampft gelagert sein 
. und bei grdBeren Baueinhetten Qber eine elasti- 
sche Kupplung 11 am A-seitigen Wellenende 5A 
mit einer nicht daigestellten angetriebenen bzw. 

45 antrelbenden Einheit verbunden sein. Femer kon- 
nan sowohl der Stander als auch der Steller 
durch jeweils in den Lagerschilden 3 und 4 
angetHTachte . verschlieBbare DurchlSsse 3B und 
46 von aulien zug&iglich seui fOr Wartungs-, 

50 Inspektions- und Heparaturelngrlffe. Hierzu ist es 
vortellhaft, den Stander samt Steller im Stander- 
gehause verdrehbar zu iagem, damit ein DurchlaB 
in jedem Lagerschild den stimseitfgen Zugang zu 
alien Abschnttten von Stander und Steller ermog* 

55 licht Die Durchlasse sind dabei zweckmSBIg an 
SdieStelstellen der Lagerschilde vorzusehen» wo- 
bei sle durch herausnehmbare Lagerschildteile 
gebiidet sein konnen. Um nicht nur einen stimsei- 
tigsn Zugang zu ermdglichen, ist es besonders 

60 zweckmaBig, den Stander und den Steller aus 
ernzein axial auswechselbaren Segmenten, nam- 
lich Stdndersegmenten 8A und SteUersegmenten 
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9A^ zusammenzLisetzen. Die Segmente k5nnen 
dabei aneinander fbrmschlDssig oder in entspre^ 
chenden Gestellen oder Rahman gehalten sein. 

Durch die Unterforingung des StelJei^ innerhalb 
der Laufemafc)e im Stindergehause wird efne 
besonders vrirksame AbscNrmung der Energie- 
abstrahlung, akustischer und elektrischer Art 
naoh auBen errsicht Bef einer Zwfschenschaltung 
von stoSdimpfenden Mittein zwischen Stander 
und Steller Icann dieser auf einfache Welse stoB- 
gesichert sefn. 



PatentansprQche 

1. Umrichtergespeiste Drehfeldmaschine (1) 
mit elektronischem Steller (9), dadurch gekenn- 
zeichnet, da6 im Standergehauee (2) der die 
LaufenAfelle (5) ringfdnnig umgebende Steller (9) 
A-seitIg In eine den Uufer (6) tragende glocken- 
fdrmige Uufemabe (7) ragt und mft seinem auBer- 
halb der LSufemabe (7) verbleibenddm Ende (9B) 
am entsprechenden Ende des StSnders (8) und 
gegebenenfalls am B-seitigen Lagerschlld (4) ab- 
gestotzt ist und die Uufemabe dem A-selttgen 
Lagerschlld (3) unmittelbar benachbart mit dem 
zur DrehmomentObertragung bemessenen Ah- 
sohnitt der Lauferwelle verbunden Ist, die etwa 
bis zur MItte des Laufers auf eine fQr das Bfege- 
moment ausr«chende Starke vermindert und im 
B-seitigen Lagerschild durch ein relativ klelnes 
StOtzlager (4A) gelagert ist 

2. Drehfeldmaschine nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Stander (8) in 
einzein Idsbare Stdndersegmente (8A) und der 
^teller (9) in einzein Idsbare Stellersegmente (9A) 
unterteilt Ist 

3. Drehfelctaaschine nach Anspruch Toder 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB der StSnder (8) 
samt Steller (9) drehbar im Standergehause (2) 
angeondnet und In den Lagerschllden (3, 4) ver- 
schlleBbare Ourchtassa (3Bp 4B) fOr Wartungs*. 
Inspektions* und Repamturdb>grifia Cvoigesehen 
sind. -I 

4. Drehfeldmaschine nach Anspruch^ 2 und 3, 
dativrch gekennzelchnet, daB die elnzelnen StSn- 
der- bzw. Stellersegmente (8A, 9A) durch die 
betreffenden Ourchiasse (3B, 4B) auswechselbar 
sind. 

5. Drehfeldmaschine nach Anspruch ,^ oder 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB de verschlieBbaren 
Durchiasse (3B| 4B) durch herausnehmbare La- 
gerschiidteile gebildet stnd. 

6. Drehfeldmaschine nach den . vorhergehen- 
den AnsprQchen, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Standergehause (2) schwingungsgedampft 
gelagert und das A-seitige Weltenende (5A) mit 
einer elastischen Kupplung (11) verbunden Ist 

Claims 

1. Converter fed rotating field machine (1) com- 
prising an electronic chopper (9), characterised 
in that in the stator housing (2), the chopper (9). 
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which annutarty encircles the rotor shaft (5), 
projects on the A side Into a bell-shaped rotor hub 
(7) which carries the rotor (6), and Is supported 
with its end (9B) which remains outside me rotor 
5 hub (7) at the con-espondng emi of the stator (8) 
andp [f necessary, at the B ade end housing (4)« 
and the rotor liub is connected to the section of 
the rotor shaft which fs dimensioned to the torque 
transmission, rn such a way that it Is directly 

10 adjacent to the A side end housing (3), and the 
rotor hub is reduced approximately as far as the 
mkJdle of the rotor to give a diameter sufffdent 
for the flexural torque, and is mounted in the B 
side end housing by means of a relatively small 

15 support step {4A), 

2. Rotating field machine according to claim 1, 
charactensed in that the stator (8) is subdivided 
into individually detachable stator segments (8A), 
and the chopper (9) is subdivided into indivkiually 

20 detachable choper segments (9A). 

3. Rotating ffetd machine according to claim 1 
or 2, characterised in that the stator (8) togetiner 
with the chopper (9) are arranged in the stator 
housing (2) so that they can pivot and lockable 

25 apertures (3B. 4B) are provided in the end hous- 
ings (3, 4) for maintenance, inspection and repair 
access. 

4* Rotating field machine according to claims 2 
and 3» characterised in that the individual stator 
30 or chopper segments (8A, 9A) can be replaced 
through the respective apertures {3B, 48). 

5. Rotating field machine according to claim 3 
or 4, diaraoterlsed in that the lockable apertures 
(3B, 4B} are formed by removable end housing 
35 sections. 

6- Rotating field machine aocordfng to the 
previous claims, characterised in that the stator 
housing (2) Is Installed in such a way that vibration 
Is damped, and the A side shaft end (5A) Is 
40 connected to a flexible coupling (11). 



Revendfcatlons 

45 1. Machine (1) h champ toumant aftment^e par 
un convertfsseur statique et ^qutpde d'un rdgjeur 
§lectronique (9), caract^risee en ce que fe r^Ieur 
(9), entourant en forme d'anneau Tarbre (5) du 
rotor, fait ^alllle, a ['IntSrieur de la caicasse (2) du 

50 stator^ dans un moyeu de rotor (7) en Ibrme de 
cloche, portant fe rotCM- (6), et est appuyd par son 
extr§mit§ (9B), sitgee ^ I'extdrieur du moyeu (7), 
sur rextr^mlt^ correspondante du stator (8) et, 
^ventuellement sur le flasque (4) du catd B, et 

55 que ie moyeu du rotor est reiie directement it la 
partle de Tarbre du rotor con^e pour la transmis^ 
slon du couple, a proximity Immdcfiate du fiasque 
(3) du cdtd A, t'arbre du rotor $tant reduft en 
epalsseur, k peu prds jusqu'au milieu du rotor, 

60 Jusqu'a une ^paisseur sufHsante pour pouvoir 
encaisser le moment figchlssant et Tarbre du 
rotor dtant mont^ rotatif, dans le flasque du cdt§ 
B, au moyen d'un palrer d'appui (4A) relativement 
petit 

65 2. Machine selon la revendrcat'on 1, caracten- 
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$6e en oe que le stator (8) est divis§ en segments 
statoriques (8A) ddtachables Indivlduellement et 
le rdgleur (9) est divisd en segnients de rSgieur 
(9A} detachables indMduellement 

3. Machine selon la rsvendlcation 1 ou 2, carao- 
t6t\66e en ce que le staler (8) et (e r^gteur (9) sent 
conjointement dispose notatifs dans la careasse 
(2) du stator et que des passages obturables 

4B) sont prdvus dans des ftasques (3, 4) a des fins 
d'entretien, d1n^>ection et de reparation. 

4. Machine salon las revendications 2 et 3« 
caract^fe en ce que les cfifFirants segments 
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statoriques et de r^leur (SA, 9A} peuvent Stre 
remplaces k travers les passages (3B, 4B) corres- 
pond^ts. 

5. Machine selon la revendicalion 3 ou 4, carac^ 
5 t6ris<Se en ce que les passages obturabtes (3B, 

4B) eont oorustitu^s par des parties amovibles des 
flasques* 

6. Machine selon les revendications pr6c6den- 
tes, caract^ris^e en ce que la careasse (2) du 

10 stator est montde sur un syst^me d'amortissement 
des vibrations et que le bout d'arbre (5A) du c6t§ 
A est relid h un aocouplement diastique (1 1). 
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